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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)

E.01 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

W rozdziale oméwiono wymagania ogoélne dotez wykonania i odbioru robot ¢ijych
w ST wymienionych w pkt. 1.3.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentegdaoym podstaw do udzielenie zaméwienia
i zawarcia umowy o wykonanie oraz wykonania rob@wartych w Dokumentacji
projektowej inwestycji:

Projekt Budowlany instalacji elektrycznych budowy kottowni na biomas w Gimnazjum

w Zmigrodzie przy ul. Sienkiewicza 6.

1.3.Zakres robot objetych ST

Wymagania ogolne zawarte w ST maastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze roboét
bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji i wynik@ych z nasipujacych specyfikaciji:

E.02 DEMONTAZ | UTYLIZACJA ODPADOW CPV: 45100000-8
45110000-1
45111300-1
E.03 INSTALACJE ELEKTRYCZNE CPV: 45300000-0
4530093
45311000-0
45311100-1
4530022
45314300-4
45317300-5
45314310-7
45315000-8
45317000-2

1.4.Okreslenia podstawowe

1.5.Okreslenia podane w niniejszej S& sgodne z obowizujacymi PN.

1.6.0gd6lne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz ich zgod§ioz PW, ST,
przepisami prawa budowlanego i szfidudowlan.

1.5.1. Zakres robot

Wykonawca powinien zapewhicatags¢ robocizny, materiatdw, spgti, narzdzi, transportu

i dostaw niezbdnych do wykonania robot aitych umowa, zgodnie z jej warunkami, PW,
ST i ewentualnymi wskazowkami inspektora nadzomwestorskiego. Przed ostatecznym
odbiorem rob6t Wykonawca upadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona rozticia




wykonanych rob6t, dostaw inwestorskich, materialbwiemontau i przygotuje obiekt do
przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru ie@stawi Inwestorowi komplet
dokumentow budowy wymagany przepisami prawa budosga. Dokona rozliczenia
Z inwestorem za Zyyte media i wynajmowane pomieszczenia.

1.5.2. Ochrona i utrzymanie robo6t

Podczas realizacji robo6t (od prgep do przekazania placu budowy) Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrenrobot oraz mienia inwestora przekazanego razenlazem
budowy. Wykonawca duizie utrzymywad roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego el@mbyty w zadawalagym
stanie przez caly czas do momentu odbiorackavego. Jdi Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektadzoru inwestorskiego powinien
rozpoca¢ utrzymanie nie péniej niz w 24 godziny od wezwania pod rygorem wstrzymania
robét z winy Wykonawcy.

1.5.3. Zgodn& rob6t z PW i ST

Projekt wykonawczy i Specyfikacje techniczne onazei dodatkowe dokumenty przekazane
przez inspektora nadzoru inwestorskiego (np. padtokoniecznéci na roboty dodatkowe,
zamienne i zaniechane) stangwad zaméwionym zakresie iaSntegralm czgscia umowy

a wymagania w nich zawarte sbowhzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie mze wykorzystywdé bledoéw z PW lub ich opuszczaO ich wykryciu
powinien natychmiast powiadotiinspektora nadzoru inwestorskiego, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek (inspektor nadzamwestorskiego w przypadku
powaznych bkddéw wezwie projektanta do ich usecia).

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatymy byt zgodne z PW lub ST. Dane
okreslone w PW i w ST uwza skt za wartdci docelowe, od ktorych dopuszczalng s
odchylenia w ramach ok§®enego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy roboty lub materiaty nieda w petni zgodne z PW lub ST i wptynie to na
zmiarg parametréw wykonanych elementéw budowli, to takiateriaty keda niezwtocznie
zastpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszk@vawcy.

1.7.Projekt budowlano- wykonawczy

Projekt obejmujeprojekt wykonawczy instalacji elektrycznych.

1.8.Teren budowy
1.7.1. Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Inwestorowi w terminie na 14gined ustalonym w umowie terminie
przekazania terenu budowy:

- oswiadczenia 0sOb funkcyjnych o przgju obowhzkédw na budowie (kierownik
budowy, kierownicy robot)

- liste pracownikdw planowanych do zatrudnienia na buddimgg, nazwisko, imiona
rodzicéw, data i miejsce urodzenia, adres zamiesakanr PESEL, nr dowodu
osobistego, datwydania i przez kogo wydany)

- liste samochodow planowanych do obstugi budowy (markageh nr rejestracyjny,
nr dowodu rejestracyjnego, dane kierowcy)

Inwestor przekze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym urpow
W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekdziennik budowy wraz ze wszystkimi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Wgka punkt poboru wody i energii



elektrycznej, punkt osnowy geodezyjnej. Wykonawcgkema z materiatdbw wilasnych
i usunie nieodptatnie opomiarowanie punktow pobonediow w sposob uzgodniony
z dostawg (uzytkownikiem).

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Fakt przysipienia i prowadzenie robot Wykonawca obéeie publicznie w sposob
uzgodniony z inspektorem nadzoru inwestegk oraz przez umieszczenie w miejscach
i ilosciach okrélonych przez inspektora nadzoru inwestorskiegoljidaimformacyjnych

I ostrzegawczych w miarpotrzeb poélwietlanych. Inspektor nadzoru inwestorskiego élkre
niezledny sposéb ogrodzenia terenu budowy. Koszt zabezgmnéa prowadzonych robét nie
podlega odgbnej zaptacie.

1.9.Powigzania prawne i odpowiedzialné¢ prawna

1.8.1. Stosowanieesdo ustalé prawa i innych przepiséw

Wykonawca obowizany jest znai stosowé wszystkie przepisy powszechnie obaxvijace
oraz przepisy wydane przez wiladze miejscowe, kiarev jakikolwiek sposéb zwazane

z robotami i jest w petni odpowiedzialny za ich gstrzeganie podczas prowadzenia budowy.
Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych lub innych praw wiasooi bedzie

w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszystkich mgga prawnych odngnie
wykorzystania opatentowanych roaw@ projektowych, urzdzen, materiatow lub metod

i w sposéb cigly bedzie informowa inspektora o swoich dziataniach przedstaygdjopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

J&li nie dotrzymanie w/w wymaga spowoduje nagpstwa finansowe lub prawne to
w caldici obchza one Wykonawe.

1.8.2. Ochrona wtasiioi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenwasndgci
publicznej lub prywatnej. Zeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewgl@wym prowadzeniem
robo6t lub brakiem koniecznych dziateze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub
zniszczenie wiasrdai prywatnej lub publicznej to Wykonawca na swogkbnaprawi lub
odtworzy uszkodzanwtasngé. Stan uszkodzonej, a naprawionej wigenpowinien by nie
gorszy nik przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za w4dzenia
podziemne oraz uzyska od odpowiednich wiadzabych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenia informacji ich lokalizacji, dostarew@h w ramach planu przez Inwestora.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzerigin
instalacji i uradzeh w czasie trwania robot.

1.8.3. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowéa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania rob6t Wykonawcadzie:

- podejmowé wszystkie uzasadnione kroki zmierga do stosowania przepisow

i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy, oraz
bedzie unikat uszkodze lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrgi prywatnej
I spotecznej, a wynikagych ze skzenia srodowiska, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania



- miat szczegoblny wzgh na prace spetu budowlanego aywanego na budowie. Sgitz
nie maoe powodowda zniszczé w srodowisku naturalnym. Optaty i kary
za przekroczenie w trakcie realizacji robot normreglbnych w odpowiednich
przepisach dotyezych ochronyrodowiska, obecizaja Wykonawe,.

- wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacjpdt a wynikajce z zaniedba
w czasie realizacji rob6t okgiaja Wykonawe,.

1.8.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwalya sszkodliwe dla otoczenia, niegdts dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o gaeniu
wigkszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiatytel do robot bda miaty swiadectwa
dopuszczenia do stosowania wydane przez uprawmnpeaimostk, jednoznacznie okéijace
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsr@dowisko.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie speecyfikacjami,
a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie dlasrodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Inwestor.

Utylizacja materiatow szkodliwych z demosnta naley do Wykonawcy i nie podlega
dodatkowej optacie.

1.8.5. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie posiadat sprawny sptzprzeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie budowy, w pomieszczeniach obiych i magazynowych oraz
maszynach i pojazdach mechanicznych. Materiaty dpdhne leda sktadowane w sposob
zgodne z odpowiednimi przepisami i zabezpieczomedgdostpem o0sob trzecich.

Prace pearowe niebezpieczne wykonywanecedlp na zasadach uzgodnionych
z przedstawicielemaytkownika nieruchomszi.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowpogarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

Wykonawca odpowiadabedzie za straty spowodowane przezgrowywotany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedibaw zabezpieczeniu budowy i materiatdw
niebezpiecznych.

1.8.6. Bezpieczestwo i higiena pracy (bhp)

Podcas realizacji robot Wykonawcacedzie przestrzedga przepisow dotycgych bhp.
W szczegélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoworaz nie spetniggych
odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczgje, socjalne oraz smizi odpowiedny odziez dla ochronyzycia

i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dlzepanienia bezpiecastwa publicznego.
Uznaje st, ze wszystkie koszty zwrkane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kosztorysowe;.



2. MATERIALY
2.1. Akceptowanie uzytych materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do robdét Wykonawca pitzeds szczegétowe informacje
dotyczce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania i odpowiedrieviadectwa
badania jakéci, do zatwierdzenia przez inspektora nadzoru itevekiego. Zatwierdzenie
danego materiatlu z danegoodia nie oznacza automatycznego zatwierdzenia gpabch
materiatéw z tegarodta.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegmoédta w sposéb ggly spetniaj wymagania ST w czasie
prowadzenia robot.

Jezeli materialy z akceptowanegamddta g niejednorodne lub o nie zadawaltagj jakaci,
Wykonawca powinien zmieéizrodio zaopatrywania w materiaty.

Materiaty wykaiczeniowe stosowane na ptaszczyznach wgkanych widocznych z jednego
miejsca powinny b/ z tej samej partii materiatu w celu zachowanidtgamych wiéciwosci
kolorystycznych w czasie catego procesu eksplaatacj

2.2.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy.

Wbudowanie materiatdw bez akceptacji inspektorazaad inwestorskiego Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko ligz sk z tym,ze roboty zostannieprzykgte i niezaptacone.

2.3.Inspekcja wytworni

Wytwdrnie, zarowno przed jak i po akceptacji ingpe& nadzoru inwestorskiego mphy¢
kontrolowane w celu sprawdzenia zgoélrio stosowanych metod produkcyjnych
z wymaganiami ST.
W czasie przeprowadzania inspekcji inspektatzte miat zapewnione:
- wspoOtprag i pomoc Wykonawcy
- wolny dostp w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa siproces
produkcji materiatdbw przeznaczonych do wbudowamidemenie budowy

2.4.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane méateda czasu gdy dula potrzebne
do wbudowania byly zabezpieczone przed zniszczenigachowaly swaj jakaosé

I wtasciwosci oraz byty dosfpne do kontroli przez inspektora nadzoru inwesieggk
Przechowywanie materiatdw mus¢ sidbywa& na zasadach i w warunkach odpowiednich dla
danego materiatu orazeby w sposéb skuteczny zabezpieczone byty przettma 0sob
trzecich.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiggdwinny by po zakaczeniu robot
odprowadzone przez Wykonagdo ich pierwotnego stanu.

3. SPRZET

Wykonawca jest obowrany do uaywania jedynie takiego spg, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robo6t i d&dzie gwarantowa
przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadamistdmgmi w PB i ST.



W przypadku braku ustalew wyzej wymienionych dokumentach, sptzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora nadmovastorskiego.

Liczba i wydajné¢ sprz:tu bedzie gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z PB i ST. Sprz
nalezacy do Wykonawcy lub wynajy do wykonywania robdt ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowioi do pracy. Sprg winien by zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami jegozytkowania. Wykonawca dostarczy gadanie inspektorowi
nadzoru inwestorskiego kopie dokumentéw potwiergzajh dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli przewiduje s§ mazliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestoggki® swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacjWybrany sprzt po akceptacji nie ni@ by pdzniej zmieniony bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzt: maszyny, urzdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
technologicznych, zostanprzez inspektora nadzoru inwestorskiego nie dommse do
robot.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania koszt@dnorazowych spetu w cenie
jednostkowej robot, do ktorych jest przeznaczorgszky transportu spgiu nie podlegaj
oddzielnej zaptacie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych
materiatow.

Wykonawca kdzie usuwat na bigco i na wilasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyehdojazdach na teren budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie ratgitdnie z umow oraz za jakét
stosowanych materiatow i wykonywanych robét, za zgodné¢ z PW, wymaganiami ST,
PZJ oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestegski

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wyznaczenie wysekb wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami idnymi odniesionymi w PW lub przekazanymi
przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Wysoknie odniesione w PB i nie podane przez
inspektora naley wyznaczy zgodnie z odpowiednimi obogaujacymi przepisami.

5.2. Decyzja i polecenie inspektora nadzoru inwestkiego

Decyzje inspektora dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéot kxda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, ,PSW, PN, innych normach

i instrukcjach.

Polecenia inspektoractla wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

W przypadku opgnien realizacyjnych budowy, stwaraaych zagraenie dla finansowego
zakaczenia robot, inspektor ma prawo wprowadpodwykonawe na okrélone roboty
na koszt Wykonawcy.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy nabkey opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspekto
nadzoru PZJ, w ktérym przedstawi on zamierzony &posykonania robot, niiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarayteljwykonanie robét zgodnie z PW, ST oraz
poleceniami i ustaleniami inspektora.
Program zapewnienia jakm winien zawieré:
a) Czes$¢ 0golm opisupca:
- organizacgj wykonania rob6t w tym terminy i sposéb prowadzeoiaot:
- bhp
- wykaz zespotow roboczych, ich kwakitje i przygotowanie praktyczne
- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako i terminowad¢ wykonania
poszczegodlnych robot
b) Czes¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i uegdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem
- SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymogom

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za pgtkontrok robot i jakaé¢ materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie

i wszystkie uradzenia niezkdne do prowadzenia kontroli robot.

Minimalne wymagania co do zakresu badech czstotliwosci sa okreslone w ST i normach.
W przypadku, gdy nie zostalty one tam ckoee, inspektor ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie zgodne z PW.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢la przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm
i instrukcji.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji przez inspektora. Wgirzechowywane dla

na terenie budowy i okazywane na#azadanie inspektora nadzoru.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru westorskiego

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kohtroobot przedstawionego przez
Wykonawe w PZJ kdzie ocenia zgodnd¢ materiatdbw i rob6t z wymaganiami ST na
podstawie wynikow dostarczonych przez Wykonawltezeli wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy s nie wiarygodne, to inspektor zleci przeprowadzeyoetornych lub
dodatkowych bada W tym przypadku catkowite koszty powtérnych lutddtkowych bada
poniesione zostarprzez Wykonawe

W przypadku powtarzaniaeshiewiarygodnéci w prowadzeniu badaprzez Wykonaweg,
inspektor mae wprowadzi staly, niezaleny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru
poniesie Wykonawca.



6.5. Atesty jakaci materiatow i urzagdzen

Przed wykonaniem bafgakasci materiatow przez Wykonawg inspektor mee dopuycic

do wycia materialy posiadgte atest producenta stwierdgaj ich peln przydatnéé

z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atestyveymagane przez ST, k@a partia materiatu
dostarczona na budewvinna posiadaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszoosiadéd atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego had#&opie wynikow tych bada beda
dostarczone przez Wykonagumspektorowi.

Materiaty posiadajce atesty, a uszizenia wane legalizacje, magby¢ badane w dowolnym
czasie.

Atesty i legalizacje przechowywaneda na terenie budowy i okazywane inspektorowi na
kazdezadanie.

6.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiyowdazujacym Inwestora
I Wykonawe w okresie trwania budowy. Oboaziek prowadzenia dziennika budowy
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomiczstepny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokona zapisu z podaniem imienia i nazwislka stanowiska silbowego. Zapisy dra
czytelne, dokonywane trwatechnily w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden po
drugim bez przerw. Zatzone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebgda
oznaczone kolejnym numerem gatnika, opatrzone dati podpisem Wykonawcy oraz
inspektora.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
- dak przyjecia i zakres obowizkdéw osob funkcyjnych na budowie
- dat przegcia placu budowy
- dak rozpoczcia robot
- uzgodnienie przez inspektora PZJ i harmonogram®etro
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw robot
- przebieg robdt, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw
w robotach
- uwagi i polecenia inspektora
- daty zaradzenia wstrzymania rob6t z podaniem przyczyn ictiaymania
- zgloszenia i daty odbioru robot zanikzych, ulegajcych zakryciu, cgciowych
i koncowych odbioréw robot
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy
- stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykemia robét podlegagych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w azkii z warunkami
klimatycznymi
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise PW
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét
- dane dotycace sposobu zabezpieczenia robot
- dane dotycace jakaci materiatdw oraz wyniki przeprowadzonych badapodaniem
kto je prowadzit



- inne istotne informacje o przebiegu robét
Propozycje, uwagi i wyfnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przedstawione inspektorowi do ustosunkowanga si
Decyzje inspektora wpisem do dziennika budowy Wykeca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje irfdpea do ustosunkowaniagsiProjektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robot.
Ksigga obmiaru robot ze wzglu na ryczattowe rozliczenie robot niedizie prowadzona.

Dokumenty laboratoryjne
Atesty materiatdw, orzeczenia o jdkd materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki
bada Wykonawcy leda stanowé zakcznik do protokétu odbioru.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczacsakze:
- protokoét przekazania placu budowy
- harmonogram budowy
- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umaooyyvilnoprawne
- protokoty odbioru robét
- protokoty z narad i ustate
- dowody przekazania materiatbw zerdontau, dowody utylizacji materiatow
z demontau podlegajcych utylizaciji
- korespondencja na budowie

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego olatgiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Dokumenty budowy d&da zawsze dosgpne dla inspektora i przedstawione fgczenie
Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ze wzgkdu na ryczattowe rozliczenie robét obmiar robétiwidzie prowadzony

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw

Roboty remontowe, podlegapastpujacym etapom robdét, dokonywanym przez inspektora:
- odbiorowi robét zanikagych
- odbiorowi czsciowemu, elementow robot
- odbiorowi kaicowemu, ostatecznemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.



Odbioru robét dokonuje inspektor.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demlzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem inspektora. Odbi@eprowadzony &dzie niezwiocznie,
nie pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokyd
i powiadomieniem o tym fakcie inspektora.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.

Odbioru robét dokonuje inspektor.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demlzika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem inspektora. OdbiG@eprowadzony d&dzie niezwtocznie
nie p&niej jednak nt w ciagu 3 dni @ daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy
i powiadomieniem o tym fakcie inspektora.

8.4. Odbidr ostateczny (kécowy)

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecapgo wykonania robét w odniesieniu
do ich ildsci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotow® do odbioru
ostatecznego ddzie stwierdzona przez Wykonagvcwpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem ndrpie o tym fakcie Inwestora.

Osiagniecie gotowdci do odbioru musi potwierdziwpisem do dziennika budowy inspektor
nadzoru inwestorskiego. Wykonawca przekainspektorowi nadzoru kompletny operat
kolaudacyjny, zawieragy dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w pkt 8/6terminie
siedmiu dni od daty potwierdzenia gotawp do odbioru inwestor powiadomi pisemnie
Wykonawe o0 dacie rozpoczia odbioru i sktadzie powotane] komisji kolaudamyjj
Rozpoczcie prac komisji nagpi nie p&niej niz przed uptywem terminu oksl®nego
w umowie.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowe] na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow badai pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnbwykonania robot
z PB i ST. W toku odbioru ostatecznego komisja zapos¢ z realizacj robot, zwlaszcza
w zakresie wykonania robét uzupeta@jch i rob6t poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot pop@wych lub robot uzupetniagych
komisja przerwie swoje czynid i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisfe jaka@¢ wykonanych robét w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejuBBST z uwzgidnieniem tolerancji

i nie ma wgkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwa 0sob, zwiet

i mienia, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszom wartags¢ wykonanych robot
w stosunku do wymagaprzyjetych w umowie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydivtra@wiazanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyciatw okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad odbioru ostatecznego.

8.6. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaégm jest protokot odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.



Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowa operat kolaudacyjny
zZwierapcy:

- PW powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczym

- obmiar robot

- dokumenty ustalage warté¢ koncowa robot (kalkulaci koncowa, kosztorys

koncowy)

- wyniki pomiaréw kontrolnych (operaty geodezyjne)

- atesty jakéciowe wbudowanych materiatéw

- dokumenty potwierdzage legalizag wbudowanych urgzen

- sprawozdania techniczne z prob ruchowych

- protokoty prob i bada

- protokoty odbioru robot zanikagych

- rozliczenie z demonta

- wykaz wbudowanych uatlzen i przekazanych instrukcji obstugi

- wykaz przekazywanych kluczy

- oswiadczenia os6b funkcyjnych na budowie wymagan&@ma Budowlanym

inne dokumenty wymagane przez Inwestora

W przypadku gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroearaiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnag lzda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane oszgine pisemnie przez Wykonawc
do odbioru w terminie ustalonym przez koraisj

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest ryczattowa cena na podstawie umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. — Ustawa z dnia 15 kwietnia 2003r Prawddwlane (Dz.U. Nr 89, poz. 414 ze zm.)

10.2. — Ustawa z dnia 16 czerwca 2003r O ochrpneeciwpaarowej (Dz.U. Nr 121,
poz. 11371 1138)

10.3. — Ustawa z dnia 27 marca 2003r O zagospw@eniu przestrzennym (Dz.U. Nr 80,
poz. 717)

10.4. — Rozporgzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@dQ2r w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéadaudynki i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 75, poz. 690 z 2002r tekst jednolity)

10.5 — Rozporgzenie MGPIB z dnia 19 grudnia 1994r w sprawie batd kryteriow
technicznych dotycgych wyrobéw budowlanych (Dz.U. Nr 136, poz. 672995r
ze zm.)

10.6 — Rozporzenia MSWIA z dnia 4 marca 1999r w sprawie wpraoxesia obowdzku
stosowania niektorych Polskich Norm (Dz.U. Nr 2@z p209)



E.02 DEMONTAZE INSTALACJI | UTYLIZACJA ODPADOW
CPV 45100000-8, 45110000-1, 45111300-1

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

W rozdziale tym przedstawione svymagania dotyce materiatdw, wykonania i odbioru
rob6t demontzowych istniejcych instalacji elektrycznych, koniecznych do wyéoma
nowych instalacji w zwazku z realizacja inwestycji okslonej w rozdziale E.O1.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w ST magastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze:
- demontae instalacji elektrycznych

1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SE sgodne z obowizujacymi PN.
1.5.0gdblne wymagania dotycgce roboét

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST E.O1.

2. MATERIALY

Nie dotyczy

3. SPRZET

Ogodlne warunki stosowania spta podano w ST E.01 Wymagania ogolne.
4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Zatadunek i transport wewtrz budynku ¢czny. Na zewsirz transport samochodem
do wywozu ztomu stalowego i gruzu.

5. WYKONANIE ROBOT - ELEMENTY PODSTAWOWE
Ogodlne warunki wykonania podano weézi ogolnej ST E.O1.

5.1. Przegcie i przygotowanie placu budowy



Po przegciu budynku nalgy rozpoca¢ prace demontmwe instalacyjne na podstawie
Dokumentacji Technicznej.

5.2. Prace demontawe

Przed rozpocgiem robét uzgodii z inspektorem nadzoru sposob wykonania robot,
zachowania bezpiecastwa podczas wykonywania robét i zabezpieczeniaostska pracy
po wykonaniu robat.

Roboty wykoné narzdziami i maszynami gwarantigymi bezpieczéstwo konstrukcji
budynku, jak i 0séb wykonagych prace demontawe. Przed rozpogziem robot sprawdzi
czy w demontowanych elementach nie znajdsg czynne instalacje. Zdemontowane
materiaty naley wynies¢ z budynku i wywiéc¢ na ztomowisko. Gruz z pomieszazeywiezé
taczkami do kontenera przed budynkiem i dalej wydiena wysypisko gruzu,

a zdemontowane materiaty elektryczne zutylizéwa

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyaeze kontroli rob6t podano w ST E.O1.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee obmiaru robét podano w ST E.O1.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyaeze odbioru robét podano w ST E.O1.

9. ROZLICZENIA ROBOT

Ogodlne wymagania dotyaee rozliczenia robét podano w ST E.01.00.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998r
w sprawie aprobat i kryteriow technicznych orazngstkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz.U. Nr 107 z 1998r, poz. 679)

* ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budamo-montaowych” — czs¢ V

* Rozporadzenie Ml w sprawie warunkéw technicznych, jakimwpmy odpowiada
budynki, Dz.U. Nr 75 z 2002r

* PN - IEC 60364 — Instalacje elektryczne

« PN - EN 12464-1 Swiatlo i cswietlenie — dwietlenie w miejscu pracy

* PN -92/E - 08106 — Stopnie ochrony zapewnionezpshedowy — KOD IP

* PN -58/E - 08501 — Usgdzenia elektryczne, tablice ostrzegawcze

* Przepisy BHP przy wykonywaniu prac elektrycznych



E.03. INSTALACJE ELEKTRYCZNE
CPV: 45310000-3

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STk svymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru robot
instalacji elektrycznych, w tym przebudowy tabliekerycznych oraz instalacji obwodéw
elektrycznych  wewegtrznych  w  zwiazku z realizagf inwestycji okrélonej
w rozdziale ST E.O1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdis.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwivymagania dotyce wykonania robét
zwiazanych z wykonaniem instalacji elektrycznych mantéablic oraz obwodow
elektrycznych:
a) Rozdzielnie i w.l.z.
Kod CPV: 45314300-4; 45317300-5; 45314310-7
b) Instalacje elektryczne
Kod CPV: 45311000-0; 45311100-1; 45315000-8; 428012
c) Instalacja uziemiaga
Kody CPV: 45317000-2

Zakres robot obejmuje ponadto przygotowania staslowdboczych oraz innych wdzen
pomocniczych skacych do wykonania robot.

1.4. Okredlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS4 zyodne z obowazujacymi PN

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgodé®d
z Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Warunki ogdélne stosowania materiatéw podano w SILB0.00.
Do wykonania rob6t ok&onych w punkcie 1.3 przewidujeestastosowanie nagiujacych
materiatow:

- bednarka FezZn 25 x 4

- masa uszczelnigga CP 601 S Hilti (310 ml)

- rozdzielnia R-K z wyposaniem

- zestaw zasilagry z rozhcznikiem 16A IP67 typ Tempra

- wylacznik 1-bieg. w obudowie zamykanej na klucz

- wytacznik p.pa.

- sterownik ST



- oprawy awaryjne, kierunkowe typ STAR SW 2h z pikeogem
- oprawa HERMES-236 T8 2 x 36W IP65 hermetycz.

- oprawa HERMES-236 T8 2 x 36W IP65 hermetycz. Z nieduawaryjnym 2h
- oprawyswietlowkowe 2 x 36W EVG, IP65 przeciwwybuchowe th§3-236 Ex/S
- Swietlébwka TL5 HE 36W

- wytacznik bryzgoszczelnywiecznikowy

- R303 35A

- gniazda bryzgoszczelne 2P+Z

- rury RVS 47

- rury RL 22

- taczniki (rézne) korytka kablowego

- korytko kablowe

- wspornikiscienne

- groty do uziemi# pretowych fi 17,2 mm

- gtowice do uziemi pretowych fi 17,2 mm

- system uziemie pretowych fi 17,2 mm

- uchwyty

- koncowka kablowa naytach Cu K 10 mrh

- przewody YDY 5x 4

- przewody YDY 4x 1,5

- przewody YDY 5x 1,5

- przewody YDY 3x 2,5

- przewody HDGs 3x 1,5

- przewdd LgyY 10

- kotki kotwiace

- kotki rozporowe plastikowe

- kotki rozporowe plastikowe

- materiaty pomocnicze

Mozliwe jest zastosowanie zamiennikbw w/w materiatovesipdagcych niezledne
dopuszczenia i certyfikaty do stosowania w budowwig oraz spetniace wymogi PN.

3. SPRZET

Ogodlne warunki stosowania spta podano w ST E.O1.
Do wykonania robot zwzanych z wykonaniem modernizacji instalacji ele&aryych
przewiduje st wykorzystanie nagpujacego spretu:

* Sprzt do realizacji rob6t zgodnie z technolggi
Sprzt stosowany do robot instalacji elektrycznych pdeinby sprawny i zaakceptowany
przez staby techniczne Inwestora.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Transport materiatdw elektrycznych musi odbywsic samochodami o odpowiednich
rozmiarach w sposob zabezpiear§j przed zanieczyszczeniami, uszkodzeniem lub
zniszczeniem. @sze materiaty nakly przewoz¢ na podtodze pojazdu zwragajuwag aby

nie przemieszczaly siw czasie jazdy. Materiaty podatne na uszkodzenlezy przewozé

w opakowaniach fabrycznych. Przewéz powinien odliysia krytymi srodkami transportu

w celu zabezpieczenia materiatdw przed wptywamiostierycznymi.

Sktadowanie materiatdw powinno odbyévaic w pomieszczeniach zamktych i suchych

o wilgotnasci wzglkdnej nie wgkszej nz 70% i temperaturze nie mniejszef 1l stopni C.



Przechowywane materialy nalepozostawé w oryginalnych opakowaniach, tak dtugo jak to
bedzie maliwe. W pomieszczeniach sktadowania nie magajdowé sie zwiazki chemiczne
dziatapce korodujco. Materiaty z tworzyw sztucznych najeprzechowywdé z dala od
urzadzen grzewczych. Rozmieszczenie jednostek tadunkowyabwiqno umaliwié
swobodny dogp do wszystkich materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyaze wykonania i jak&ci robot podano w e&ci ogoélnej niniejszej
specyfikacji ST E.O1.

Nalezy zapewnt bezpieczastwo pracy robotnikow oraz osob postronnych acggh znalec
si¢ w poblizu miejsca (strefy) prac zgodnie z aktualnymi prgapii dotyczcymi bhp przy
wykonywaniu robot budowlanych.

5.1. Zakres wykonywanych prac

Zakres wykonywania robot aftych SST przedstawiono w pkt. 1.3. Roboty powinryg b
wykonane zgodnie z dokument@cjprojektowa i ze szczegétowymi wymaganiami
technicznymi podanymi w instrukcjach technicznyclkanania i stosowania materiatdw
I urzadzen instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w e#ci ST E.O1L.
Poszczegolne etapy wykonania powinny lydebrane i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.
Fakt ten powinien znaté odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennikel8wy.
Kontrola powinna obejmowa

» Kontrole elementdéw sktadowych dostarczanych przedycenta

» Kontrole wytrasowania miejsc mor#a

e Kontrola montau urzadzen

» Kontrola poprawngci wykonywanych prac zgodnie z Dokumenaejojektova

Materiaty przeznaczone do wykonania prac musasiadéd odpowiednie atesty oraz by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptpolaga na wizualnej ocenie stanu
materiatdbw oraz udokumentowaniu jej wpisem do Daika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygeze obmiaru podano w ST E.O1.

Ze wzgkdu na ryczattowe rozliczenie robét obmiar robotiwidzie prowadzony.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano wéce ST E.O1L.

Zasady odbioru rob6t oksie umowa.

9. ROLICZENIA ROBOT

Ogodlne wymagania dotyaee rozliczenia robét podano w ST E.O1.
Zasady ptatnéci za wykonanie robét okék umowa.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania robot olega:

PN-IEC60364-1 - Instalacje elektryczne, krea, przedmiot i wymagania
podstawowe

PN-IEC60364-3 - Instalacje elektryczne, ustalemjélioych charakterystyk

PN-IEC60364-4-41 - Ochrona przeciw@aoowa

PN-IEC60364-4-42,43- Ochrona zapewsa bezpieczestwo
PN-IEC60364-4-45+47- Ochrona zapewnia bezpieczestwo

PN-IEC60364-5-51 - Dobér i momtavyposaenia elektrycznego

PN-IEC60364-5-53 - Aparaturadzeniowa i sterownicza

PN-IEC60364-5-54 - Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC60364-5-56 - Instalacje bezpiesgiva

PN-IEC60364-6-61 - Sprawdzenie odbiorcze

PN-IEC60364-4-443 - Ochrona przed prze@mi

PN-IEC60364-4-473 - Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym

PN-IEC60364-4-482 - Ochrona przeciwpoowa

PN-IEC60364-5-537 - Aparaturackeniowa i sterownicza

PN-IEC60364-6-61 - Sprawdzenie odbiorcze

PN-EN12464-1 - Swiatto i oéwietlenie — dwietlenie w miejscu pracy — e 1

Praca wewtrz budynkéw

PN-86/E-05003-01 - Ochrona odgromowa obiektow budoych

PN-IEC61024-1 - Ochrona odgromowa obiektow ludaych. Zasady ogolne.
Wybor pozioméw ochrony dla widzen piorunochronnych.

PN-IEC61212-1 - Ochrona przed piorunowympulsem elektromagnetycznym.

Zdy ogolne

PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i s¥igacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-92/E-08106 - Stopnie ochrony zapewnjazez obudowy KOD IP

PN - 92/E - 01200 - Symbole graficznest@e w schematach

PN —-78/E — 01245 - Rysunek technicznyteyekny.
Ogodlne wytyczne wykonywania schematow

PN — 90/E — 05024 - Oznaczenia identyfikae przewodow elektrycznych barwami
lub cyframi

PN — 89/E — 05027 - Kierunki ruchu elemd@nsterowniczych uedzen elektrycznych

PN — 89/E — 05028 - Barwy wskakow swietlnych i przyciskow

PN - 88/E — 08501 - Usdzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpigrsteria

PN — 92/N — 01256/01 - Znaki bezpiefigeva. Ochrona przeciwparowa

PN — 92/N — 01256/02 - Znaki bezpiengeva. Ewakuacja

PN — 92/N — 01256/03 - Znaki bezpiesigeva. Ochrona i higiena pracy

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét elgganych (aktualnie obowzujace)
Przepisy bhp przy robotach dotycych wykonywania prac elektrycznych
Instrukcje i aprobaty techniczne producenta zastasgch materiatow



