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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t w zakresie budowy kolektora deszczowe-
go prowadzonego metodami bezwykopowymi, kiére zostang wykonane w ramach inwestycji
okreslonejw ST WO- 00 pn.:

»-PRZEBUDOWA DROG PRZY UL. KOLEJOWEJ | SLONECZNEJ
W MIEJSCOWOSCI KORZENSKO WRAZ Z BUDOWA KANALIZACJI
DESZCZOWEJ”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.
1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Specyfikacja Techniczna obejmuje wykonanie sieci metodg bezwykopowa.

Zasady prowadzenia robot ziemnych, oszalowania wykopéw pod komory robocze obejmuje
ST RZ-01 ,Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe. Roboty ziemne, odwod-
nienia.”

Wymagania i zasady wykonania rob6t montazowych na kanalizacji deszczowej zawarte sg
w ST KD-02 ,Montaz kanalizacji deszczowej grawitacyjnej z rur z tworzyw sztucznych (PP)”.

1.3.1. Roboty budowlane podstawowe

Zakres robot dotyczy przejscia odcinkiem sieci kanalizacyjnej w poprzek drogi powiatowe;j
ktéry zgodnie z wytycznymi Zarzadu Drég Powiatowych, nalezy wykonaé metodami bezwy-
kopowymi. Roboty bezwykopowe wystepujg na kanale deszczowym Dn 500mm:

- przewiert w rurze ochronnej stalowej g 610,0x10,0mm - 1szt./10,0m

Doktadna lokalizacja odcinka realizowanego w technologii bezwykopowej przedstawiona
zostata w DP na projekcie zagospodarowania terenu (plan sytuacyjno-wysokosciowy) oraz
profilu podtuznym rurociggu — rys. 02.00, 03.01.

1.3.2. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Przy wykonywaniu rob6t metodg bezwykopowg niezbedne sg nastepujgce roboty tymcza-
sowe:

— roboty przygotowawcze i pomocnicze,

— wyznaczenie lokalizacji komér tymczasowych,

— wykonanie niezbednych zejs¢ do wykopu,

— wykonanie podwieszenia istniejgcego uzbrojenia w miejscach skrzyzowan z sieciami

wykonywanymi (komory),

— wykonanie wszystkich tymczasowych zabezpieczen,

— montaz i demontaz urzadzenh do wykonania wybranej metody bezwykopowej,

— ogrodzenie, zabezpieczenie terenu budowy,

— zapewnienie energii do uruchomienia urzgdzen,

— oczyszczenie, utozenie i odwiezienie materiatéw i sprzetu,

— demontaz wszystkich robét tymczasowych.
oraz prace towarzyszace:

o prace pomiarowe, geodezyjne:



o wykonanie wszystkich proceséw technologicznych wybranej metody bezwykopowej,
o przy przewiertach/przeciskach:
= roboty ziemne pod komory przewiertowe - startowe i odbiorcze (wykop,
zasypka, umocnienie, ew. ptyta fundamentowa, zageszczenie),
= demontaz umocnienia wykopdw i konstrukcji rozpierajgce;j,
o wykonanie potgczen rur i ksztattek,
o rurociggi tymczasowe zabezpieczajgce odbior sciekdw,
o przywrocenie do stanu pierwotnego ewentualnych uszkodzen sieci i innych urza-
dzen,
o uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
obowigzujgcymi odpowiednimi normami i okresleniami zawartymi w ST WO-00 ,Wymagania
Ogodlne”, pkt 1.4.

Przewiert sterowany — w petni zmechanizowany system do naprowadzania i $ledzenia po-
tozenia czota wiertniczego za pomoca systemu komputerowego. System metody bezwyko-
powej polegajgcy na wykonaniu przewiertu pilotazowego, rozwierceniu otworu a nastepnie
przeciggnieciu rury.

Wiercenie wiertnica slimakowa — technologia wykonania otworu z wykopu startowego za
pomoca obrotowej gtowicy wiercacej. Urobek usuwany jest do wykopu startowego za pomo-
cg slimaka obracajgcego sie wewnatrz rury ochronne;.

Wiercenie z rurg ochronng — wiercenie podczas ktérego instalowana jest rura ochronna.
Technologia wykorzystywana jest przy wierceniach wiertnicg slimakowa.

Przecisk hydrauliczny niesterowany — metoda polega na wciskaniu w grunt rur ochron-
nych za pomoca zamocowanych w ramie przeciskowej sitownikéw hydraulicznych.

Przeciski pneumatyczne — metoda bezwykopowa polegajgca na wbijaniu rur stalowych
przy pomocy pneumatycznego miota lub kreta. Urzadzenie poruszajac sie do przodu za-
geszcza ziemie wokot siebie zostawiajac otwér, w ktéry weiggana jest rura przewodowa lub
rura ochronna. Po zakonczeniu procesu wbijania, grunt usuwa sie z rury za pomoca spre-
zonego powietrza.

Komora startowa (robocza) — miejsce rozpoczecia przewiertu. Stuzy do zainstalowania
stacji pchajgcej oraz odbioru urobku z przewiertu.

Komora odbiorcza — miejsce zakonczenia przewiertu. Stuzy do wyciagniecia elementow
wykonujgcych odwiert (gtowica, pierscien smarujacy, rury).

Stacja pchajaca (nadawcza) — stuzy do wciskania w grunt glowicy wiercacej wraz z rurami
instalacyjnymi. Jest umieszczona i odpowiednio zakotwiczona w komorze startowe;.

Glowica wiercaca — gtowny element dla przewiertu odpowiedzialny za odspajanie gruntu
oraz korygowania osi przewiertu w trakcie prac wiertniczych przy przewiertach.

Sztywnos¢ obwodowa — odpornosé rury na ugiecie obwodu pod wptywem obcigzenia ze-
wnetrznego, przetozonego wzdtuz srednicy przekroju poprzecznego.

Stabilizacja gruntu — zabezpieczenie struktury gruntu przed przemieszczaniem i osiada-
niem.

Rura ochronna - rura o $rednicy wiekszej od rury przewodowej, stuzgca do przenoszenia
obcigzen zewnetrznych i do zabezpieczenia kanatu przy przejsciu pod przeszkodag tereno-
wa.



1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST WO-00 ,Wymagania Ogdélne”, pkt 1.7.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonania rob6t oraz za zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Zgodnie z trescig art. 29 ust. 3 Prawo Zamowien Publicznych projekt realizuje konkretne
rozwigzania techniczne dopuszcza sie, wiec stosowanie rozwigzan réwnowaznych, co do
ich cech i parametréw a wszelkie nazwy firmowe urzadzen i wyrobéw, uzyte w Dokumentaciji
Projektowej, powinny by¢ trakiowane jako definicje standardu a nie konkretne nazwy
firmowe urzadzen i wyrob6éw zastosowanych w dokumentaciji.

1.6. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy przedstawiono w ST WO-00 ,Wymagania OgoIne”, pkt 1.8.
Lokalizacje sieci przedstawiono na planie zagospodarowania terenu w DP (rys. 02.00).

1.7. Nazwy i kody wg Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)

Przedmiot zamoéwienia objety Specyfikacjg Techniczng odpowiada nastepujgcym robotom
budowlanym opisanym kodem Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV) wg Rozporzadzenia
Komisji Wspélnoty Europejskiej nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r.:

Dziat Robot:

45000000-7: Roboty budowlane

Grupa robét budowlanych:

45100000-8: Przygotowanie terenu pod budowe,

45200000-9: Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowla-
nych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

Klasy robot budowlanych:

45110000-1: Roboty w zakresie budowy i rozbiérki obiektéw budowlanych, roboty ziemne,

45230000-8: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu,

Kategorie robot budowlanych:

45111000-8: Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

45231000-5: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, ciggéw komunikacyjnych
linii energetycznych,

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw zawarte sg w ST WO-00 ,Wymagania Ogdlne” ,
pkt 2.

Materiaty uzyte do budowy powinny by¢ nowe i spetniaé warunki okreslone w odpowiednich
normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom
technicznym wytwérni lub innym umownym warunkom.

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami umowy
i poleceniami Inzyniera/Inspektora nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia szczeg6towe informacje dotyczace zrodta wytwa-



rzania materiatdw oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu
i stosowania w budownictwie i prébki.

2.2. Szczegbétowe wymagania dotyczace materiatéw

Do wykonania robét nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z Dokumentacjg Projektowa:

s rury PP SN 8kN/m?, Dn 500mm

e rury ochronne stalowa Dz 610,0 x 10,0 mm

e manszety z elastomeru EPDM do uszczelnieh przestrzeni pomiedzy rurg przewodowag a
ostonowa, z opaskami zaciskowymi ze stali nierdzewnej (o odpowiedniej $rednicy)

e plozy (slizgi) do przeciggania rur przewodowych w rurach ostonowych - z PEHD i stali
nierdzewnej

e elektrody stalowe do spawania ruch ochronnych stalowych

Zastosowane materiaty muszg posiada¢ znak bezpieczenstwa oraz certyfikat zgodnosci
wyrobu lub deklaracje zgodnosci wystawiong przez producenta.
Nalezy stosowac wytacznie materiaty klasy |.

Zastosowany materiat powinien uwzgledniac przyjetg technologie.
Uzyte rury stalowe powinny by¢ zgodne z PN-H-74224 ,Rury stalowe ze szwem przewodo-

we'.

Rury przewodowe przeciggane przez rury stalowe ochronne powinny spetnia¢é warunki
podane w ST KD-02 ,Montaz kanalizacji deszczowej grawitacyjnej z rur z tworzyw sztucz-
nych (PP)”.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST WO-00 ,Wymagania Ogél-
ne”.

Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien byé zgodny z ustaleniami PZJ oraz Programem,
ktére uzyskaly akceptacje Inzyniera / Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu sprawnego oraz takiego, ktory nie spo-
woduje niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

3.2. Sprzet do przeciskow i przewiertow

Wykonawca przystepujac do wykonania rob6t metodami bezwykopowymi powinien wykazac¢
sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu odpowiedniego do tego rodzaju robét np.:
» wiertnice (typu ,kret” Grundoram, Grundomat, Terra Hammer) — do wykonania
przej$¢ poprzecznych poziomych metodg bezwykopowg
= wiertnice (DitchWitch, Terra Jet, Bohrtec, Wamet WPS, Vermeer Navigator, ASTEC)
i system lokalizacyjny (TENSOR, TRU-TRACK, Subside, Radiodetection, Eclipse R)
— do wykonania przewiertéw poziomych
Dla przewiertu sterowanego nalezy uzy¢ sprzet ktérego zerdz sterowana jest teleoptycznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu okreslone zostaty w ST WO-00 ,Wymagania
Ogolne”.



Transport materiatéw pojazdami po drogach publicznych uregulowany jest odnosnymi prze-
pisami ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego).

4.2. Szczegotowe wymagania dotyczace transportu

Do transportu materiatéw i sprzetu budowlanego zakfada sie stosowanie sprawnych tech-
nicznie srodkéw transportu takich jak:

- samochdéd ciezarowy, skrzyniowy,

- samochéd wywrotka,

- samochéd dostawczy.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jakos$¢ rob6t i wtasciwosci przewozonych towaréw.

Transport nalezy stosowac zgodnie z technologig zatozong w PZJ oraz w Programie.
Obowigzkiem Wykonawcy jest utrzymanie kot sprzetu, w takim stanie by nie nanosity zanie-
czyszczen na jezdnie drég znajdujgcych sie poza obszarem terenu budowy. W przypadku
zabrudzenia jezdni Wykonawca jest zobowigzany jg oczysci¢ i przywroéci¢ do stanu pierwot-
nego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki ogélne wykonania Robét

Ogolne warunki wykonania zgodne z ST WO-00 ,Wymagania Ogoine”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi / Inspektorowi nadzoru do akceptacji Program Zapew-
nienia Jakosci oraz Program, uwzgledniajgce wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
sieci metodami bezwykopowymi oraz wytyczne wykonania zawarte w Projekcie Budowla-
nym i Projekcie Wykonawczym.

Warunki gruntowo - omoéwiono w Dokumentacji Projektowej i w ST RZ-01 ,Roboty w zakre-
sie przygotowania terenu pod budowe. Roboty ziemne i odwodnienia.”

Grunt wydobyty w trakcie prowadzenia rob6t metodg bezwykopowg odwiez¢ na wysypisko.
W rejonie komory startowej nalezy zabezpieczy¢ dodatkowe miejsce do usytuowania urza-
dzen technologicznych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie ro-
bét i dokumentacji budowy zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego, Norm, Decyzji po-
zwolenia na budowe, przepisdw bezpieczenstwa oraz postanowieniami umowy / kontraktu.

5.2. Przeciski i przewierty

Przejscie poprzeczne pod drogg powiatowg wykonac¢ jedng z metodami bezwykopowymi -
bez naruszenia konstrukcji jezdni, w rurze ochronnej o srednicy, na gtebokosciach i dtugo-
$ci podanych w DP, jednakze dostosowujgc sie do napotkanych w trakcie robét istniejgcych
uwarunkowan. Srednice i materiat rur ochronnych dostosowaé do potrzeb wynikajgcych z
zastosowanej technologii przejscia.

Technologie i oprzyrzgdowanie nalezy dobrac¢ tak, aby unikngé ubytku gruntéw i zminimali-
zowac¢ osiadanie lub unoszenie sie gruntu. Nalezy uzgodnic jg z Inzynierem / Inspektorem
nadzoru.

Ponadto przyjeta przez Wykonawce technologia przejscia bezwykopowego uwzgledniac¢
musi dostepnos$¢ miejsca na wykonanie komory startowej i koncowej , ktérych parametry za-
lezne sg od wyboru metody przejscia i sprzetu do wiercehn poziomych. Wielko$¢ komor musi
by¢ dostosowana do warunkéw lokalnych i nie powodowa¢ konfliktéw ani zagrozenia np
utrudnien w ruchu.



Komory przewiertowe (startowa i kohcowa) przy przejsciach poprzecznych pod drogami po-
winny by¢ oddalone od krawedzi jezdni min 1,0 m z kazdej strony.

Sciany wykopdw jamistych pod komory nalezy umocnié¢ typowymi systemowymi obudowami
do wykopéw (wg PN-EN 13331-1).

Rury ochronne pozostawi¢ w ziemi w celu: zapewnienia mozliwosci szybkiego usuniecia
ewentualnej awarii, bez koniecznosci wstrzymywania ruchu oraz zabezpieczenia rury prze-
wodowej przed niszczacym dziataniem przewodéw kolizyjnych.

Przecigganie przewodu przez rury ochronne powinno poprzedzi¢ zamontowanie na prze-
wodzie pierscieni dystansowych (ptozy slizgowe) z tworzywa sztucznego. Rozstaw pt6z
uzalezniony jest od ich producenta. Poprawne podparcie przewodu w rurze ochronnej uzy-
skuje sie przy rozstawie 1,0+2,0 m. Po przeciagnieciu przewodu, koncéwki rur ochronnych
zabezpieczy¢ specjalnymi pierécieniami samouszczelniajgcymi (manszetami) elastomero-
wymi z pierscieniem zaciskowym ze stali nierdzewne;j.

Prace wiertnicze nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcjg technologiczng rob6t, opracowang
przez Wykonawce robét oraz instrukcjg techniczno-ruchowa urzadzen wiertniczych.

W trakcie wykonywania robét metodg bezwykopows nalezy sprawdzaé prawidtowosé¢ prze-
biequ trasy kanatu pod wzgledem wysokosciowym i liniowym.

Po wykonaniu rob6t metodg bezwykopowa kanat, o ile jest to wymagane, podda¢ badaniom
w zakresie szczelnosci.

Roboty bezwykopowe nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN-12889 ,Bezwykopowa budowa i
badanie przewodéw kanalizacyjnych”.

Roboty muszg by¢ prowadzone przez firme specjalizujgcg sie w wykonywaniu tych
technologii.

Roboty bezwykopowe oprécz nizej opisanych mogg by¢ prowadzone innymi technikami
spetniajgcymi wyzej opisane wymagania.

5.2.1. Przewiert hydrauliczny poziomy z rurg ostonowa stalowa

Przewierty poziome polegajg na wykonywaniu w gruncie poziomego otworu przy zastoso-
waniu wiertnicy slimakowej.
Metoda bezwykopowa w technologii przewiertu sterowanego poziomego z rurg ostonowa,
charakteryzuje sie nastepujgcymi fazami:

- wykonanie otworu pilotazowego zerdziami pilotowymi (przeciskanie z obrotem Zzerdzi)

- wiercenie otworu (powiekszenie istniejgcego otworu do zaktadanej srednicy), wcisnie-

cie rur ostonowych, wyciagniecie slimaka
- wypychanie rur ostonowych z wciskaniem rur przewodowych lub tylko wciskanie rur
przewodowych z pozostawieniem rur ostonowych

Przed wykonaniem przewiertu sterowanego nalezy przygotowaé stanowisko robocze {j.
komore startowa i odbiorczg (wykop, zasypka, umocnienie, ew. ptyta fundamentowa lub
zageszczona podsypka). Wymiary komory startowej na czas wykonywania przecisku z
uwagi na koniecznos¢ umieszczenia w niej maszyny do przecisku dostosowaé do jej
wymiarow. Komora odbiorcza przeznaczona jest tylko do odbioru elementéw roboczych
urzadzenia do przecisku, czyli zerdzi, rur stalowych, slimaka. Powstaty urobek wynoszony
jest na zewnatrz dzieki obracajacym sie slimakom.
Kierunek zerdzi i ich spadek kontrolowany jest przy uzyciu urzadzen geodezyjnych (np.
teodolitu). Wiertnica slimakowa ulokowana jest w ostonowej rurze stalowej.
Rure przewodowg na odcinku przewiertu nalezy przed przeciggnieciem przez rure ochronng
utozy¢ na plozach zapobiegajgcych przemieszczeniom rury przewodowej w pionie i
poziomie wewnatrz rury ochronnej. Odstep pomiedzy ptozami wykona¢ zgodnie z
Dokumentacjg Projektows i instrukcjg producenta ptoz.

5.2.2. Przeciski pneumatyczne z rurg ochronng stalowa
A/ Przeciski pneumatyczne maszynami typu kret



Pneumatycznie napedzane krety tworza podziemny otwoér, w ktéry wciggane sa rury stalo-
we, przez ktdre przeciggane sa rurociagi technologiczne. Kret jest podtagczony do konca rury
stalowej, przekazywanie energii udarowej odbywa sie poprzez pierscienie wbijajace.

Rure przewodowg na odcinku przewiertu nalezy przed przeciggnieciem przez rure ochronng
utozy¢ na plozach zapobiegajgcych przemieszczeniom rury przewodowej w pionie i
poziomie wewnatrz rury ochronnej. Odstep pomiedzy ptozami wykonaé¢ zgodnie z
Dokumentacja Projektowg. Wykonanie przewiertu dostosowaé¢ do warunkéw terenowych.

Warunkiem uzycia maszyny jest rodzaj gruntu, w jakim ma odby¢ sie przecisk. Grunt nie
moze by¢ tak spdéjny, zeby nie dat sie rozepchnagé. Start urzgdzenia nastepuje w wykopie
(komorze startowej). Cel przecisku namierza sie optycznie, a ustawienie maszyny w pionie
i poziomie utatwia specjalna laweta. Posuw urzgdzenia zapewnia napedzany pneumatycz-
nie (konwencjonalng sprezarkg) ttok. Do prawidtowej pracy niezbedne jest tarcie powierzch-
niowe. Jezeli jest ono, np. w zbyt miekkim gruncie niewystarczajgce, mozliwe jest statyczne
wsparcie urzgdzenia. Aby zapobiec ewentualnym wybrzuszeniom powierzchni, przyjmuje
sie, ze minimalne przykrycie urzadzenia powinno by¢ rowne 10 jego srednicom. Maszyny
powinny posiadac bieg wsteczny.

B/ Przeciski pneumatycznymi mfotami

Metoda polega na wbijaniu pneumatycznym mtotem kolejno dospawywanych odcinkéw rur
stalowych. Naped urzadzenia stanowi sprezarka srubowa. Po ukonczeniu przecisku naste-
puje catkowite opréznienie urobku zrury, z zastosowaniem sprezonego powietrza. Po
oproéznieniu rur ostonowych z urobku mozna przystgpi¢ do przecigganiu rur przewodowych
wg zasad jw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady

Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST WO-00 ,Wy-
magania Ogoélne”

6.2. Roboty montazowe.

Kontrole jakosci robdt montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami normy
PN-B-10735, PN-EN — 12889.

W trakcie wykonywania robét metoda bezwykopowa nalezy sprawdzaé prawidtowos¢ prze-
biegu trasy rurociggu pod wzgledem wysokosciowym i liniowym, a wyniki z tych badan prze-
kaza¢ Inzynierowi / Inspektorowi nadzoru. Wykonawca powinien przedtozy¢ réwniez
wszystkie préby i atesty gwarancji producenta dla stosowanych materiatéw, dla wykazania,
ze spetniajg wymagane normami warunki techniczne.

Nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce badania:
a) zgodnosci z dokumentacja projektowa,
b) zgodnosci materiatéw z wymaganiami DP i ST,
¢) utozenia przewodow:

- gtebokosci utozenia przewodu,
odchylenia osi przewodu,
odchylenia spadku,
zmiany kierunkéw przewodéw,

- kontrola potaczen przewodéw,
d) uktadania przewodu w rurach ochronnych,
e) szczelnosci przewodu



7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej ST WO-00 ,Wymagania
Ogolne”.
Jednostkami obmiaru sg jednostki wymienione w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej ST WO-00 ,Wymagania
Ogolne”.

Odbioru robot ziemnych nalezy dokonaé zgodnie z PN-B-06050:1999 i ST RZ-01 ,Roboty w
zakresie przygotowania terenu pod budowe. Roboty ziemne i odwodnienia”.

Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegélnosci:
- zgodnos¢ wykonania z ST i Dokumentacja Projektowa,
- materiat rurociggu (klasa sztywnosci rur),
- rzedna i spadek rury przeciskowej/przewiertowej/ przewodowej,
- liniowo$¢ rury przeciskowej/przewiertowej/przewodowe;j,
- pofgczenia przewoddéw
- szczelnosé rurociagow
- zapewnienie ustabilizowania pozycji przewodu we wnetrzu rury ochronnej

Odbiory robo6t nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o nastepujgce wytyczne i normy:
— PN-B-10735 ,Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbio-
rze”
— PN-EN 1610 ,Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych”
— PN-EN-12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewodoéw kanalizacyjnych”.
— instrukcje i zalecenia producenta rur dotyczace préb i odbioréw
— Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST WO-00 ,Wymagania Ogoine”, pkt 9.

Zakres robét wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja.
Cena wykonania robét powinna obejmowaé¢ roboty podstawowe, tymczasowe
i towarzyszgce. Roboty tymczasowe i towarzyszace rozliczaé wg zasad opisanych
w umowie.

Cena jednostkowa robét objetych niniejsza ST obejmowac powinna:

prace towarzyszgce i roboty tymczasowe opisane w pkt.1.3.2. ST WO-00,

zakup i transport materiatéw na miejsce wbudowania,

optaty za sktadowanie ziemi na wysypisku,

optaty za nadzér przedstawicieli wtascicieli urzadzen podziemnych i naziemnych,

optaty wynikajace z uzgodnien

wykonanie préb, testéw, badan,

odbiory

oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktére sa niezbedne do kompletnego wykonania
robét przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;j.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania norm zostaty okreslone w pkt. 10 ST WO-00
~WNymagania Ogolne”.

W trakcie realizacji zadania obowigzujgce bedg postanowienia biezgcej edycji lub poprawki,
odnosnych norm i przepisow wymienionych w niniejszej Specyfikacji Techniczne;.
Niewyszczegodlnienie w opracowaniu jakichkolwiek obowigzujgcych aktéw prawnych nie
zwalnia Wykonawcy od ich stosowania.

10.1. Rozporzadzenia i ustawy

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 20 wrzesnia 2001 r. — w sprawie bezpie-
czenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych
do robét ziemnych, budowlanych i drogowych (DzURP nr 118, poz. 1263; ze zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dn. 5 sierpnia 2005 r. — w sprawie bez-
pieczenstwa i higieny pracy przy pracach zwigzanych z narazeniem na hatas lub drgania
mechaniczne (DzURP nr 157, poz.1318; ze zmianami)

Rozporzadzenia Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z dn. 06 lu-
tego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét bu-
dowlanych (DzURP Nr 47, poz.401.);

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 27 kwietnia 2000 r. — w sprawie bezpie-
czenstwa i higieny pracy przy pracach spawalniczych (DzURP z 2000 r., nr 40, poz. 470;
ze zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska (tekst jednolity DzURP z
2008 r. Nr 25, poz. 150; z pézniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi)

oraz pozostate wymienione w ST WO-00 ,Wymagania Ogélne”, pkt 10.

10.2. Normy i inne dokumenty

11.

PN-EN-12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych”.

PN-B-10736 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanali-
zacyjnych. Warunki techniczne wykonania”.

PN-EN 13331-1 ,0Obudowy $cian wykopéw. Czes¢ 1: Opisy techniczne wyrobow”
PN-EN 1610 ,Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych”

PN-B-10735 ,Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbio-
rze”

Wytyczne producentow rur
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych — zeszyt 9 (Wymagania
techniczne COBRTI Instal)

DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

W niniejszej ST przywotano nastepujgce dokumentacje projektowe:

DP

Projekt budowlany ,,PRZEBUDOWA DROG PRZY UL. KOLEJOWEJ | SLONECZ-
NEJ W MIEJSCOWOSCI KORZENSKO WRAZ Z BUDOWA KANALIZACJI DESZ-
CZOWEJ”



- grudzien 2010 r.

autor: Zaktad Obstugi Budownictwa ,KOLEKTOR-SERWIS” Sp.C., 64-100 Leszno,
ul. Grodzka 1

ST Specyfikacje techniczne:
— ST WO-00 ,Wymagania Ogolne”
— ST RZ-01 ,Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe. Roboty ziemne i
odwodnienia”.

— ST KD-02 ,Montaz kanalizacji deszczowej grawitacyjnej z rur z tworzyw sztucz-
nych (PP)”.

- grudzien 2010 r.
autor: Zaktad Obstugi Budownictwa ,KOLEKTOR-SERWIS” Sp.C., 64-100 Leszno,
ul. Grodzka 1



