SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

przebudowa instalacji ogrzewczej, wodociggowej, kanalizacji sanitarnej,
instalacji wentylacji oraz gazu
dla
przebudowa budynku Szkoty Podstawowej w Radzigdzu,
przebudowa, rozbudowa i zmiana sposobu uzytkowania budynku gospodarczego

na cele dydaktyczne

Kody wg CPV : 45331200-8; 45331100-7

Adres inwestycji: Przebudowa budynku Szkoty Podstawowej
Radziagdz, ulica Szkolna 2
55-140 Zmigréd
dz. nr 190, obreb Radzigdz

Inwestor: Gmina Zmigrod,
Pl. Wojska Polskiego 2-3
55-140 Zmigréd

Opracowata: mgr inz. Anna Dgbrowska
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1. Wstep

Specyfikacja  Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy
i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania Robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji wewnetrznych: wentylacji, kanalizacji sanitarnej,
instalacji ogrzewczej, wodociggowej i gazu.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robo6t i ich zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami InZyniera.

1.1. Okreslenie przedmiotu zamowienia

Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie instalacji wentylacji nawiewno-wywiewnej
z montazem przewodéw i urzadzen wentylacyjnych, przebudowy instalacji
wodociggowej, ogrzewczej, kanalizacji sanitarnej i instalacji gazu dla pomieszczen w
budynku Szkoty Podstawowej w Radzigdzu przy ulicy Szkolnej 2, Gmina Zmigrod

1.2. Charakterystyka przedsiewziecia.

1.2.1.Przeznaczenie zamierzenia inwestycyjnego.

Projektowane instalacje:
Modernizacja instalacji wewnetrznych

1.2.2.0g0Iny zakres robot.

¢ budowa instalacji wentylacyjnej,

e przebudowa instalacji wodociggowej,

e przebudowa instalacji ogrzewczej,

e przebudowa instalacji kanalizacji sanitarnej,
e przebudowa instalacji gazu.

1.2.3.Zakres robot do wykonania.

Montaz przewodéw i kanatéw wentylacyjnych.

Montaz pion6w wentylacyjnych od przyziemia do dachu budynku.
Montaz kanatéw wentylacyjnych, czerpni i wyrzutni na dachu budynku.
Montaz rurociggéw wodociggowych.

Montaz rurociggéw kanalizacji sanitarnej.

Montaz rurociggdéw ogrzewczych.

Préby i odbiory instalacji.

Materiaty.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakoSci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone
przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie
dokumenty na zyczenie Inzyniera. Urzgdzenia i armatura musza posiada¢ stosowng
aprobate techniczna.
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1.2.4.Zgodnos¢ robot z dokumentacja technicznag

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ prac i ich zgodnos$¢ z dokumentacja
techniczng , specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja
umowy.

2. Prowadzenie robot.

2.1. Ogolne zasady wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowq i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robo6t oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw
i wykonanych robo6t. za zgodno$¢ z projektem , wymaganiami specyfikacji
technicznych, projektu organizacji robot.

2.2, Teren budowy.

2.2.1.Charakterystyka terenu budowy.

Teren- budynek o charakterze uzytecznosci publicznej, istniejacy.
Teren uzbrojony w nastepujacg infrastrukture techniczna:

e instalacje energetyczne,

e instalacje telekomunikacyjne,

¢ instalacje wodociggowe i kanalizacyjne

e instalacje gazowa

2.2.2.Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy na
warunkach ogdlnych umowy, podajagc wymagania niezbedne do prawidlowe;j
organizacji robét.

2.2.3.0chrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich
materiatéw uzytych do realizacji zadania od czasu rozpoczecia do ostatecznego
odbioru. W trakcie realizacji rob6t wykonawca utrzyma wszystkie niezbedne
zabezpieczenia ruchu i urzadzenia Zeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu
kotowego i pieszego.

2.2.4.0chrona wiasnosci urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji
nadziemnych i podziemnych. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje
i urzadzenia zostaly wlasciwie oznakowane i zabezpieczone przed uszkodzeniami.



2.2.5.0chrona srodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji robot wykonaweca jest zobowigzany znac i stosowac sie do
przepisow zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony
Srodowiska.

2.2.6.Zapewnienie zabezpieczenia i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne, oraz
odpowiednie = wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony Zycia
i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy.

Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodnoSci z wspomnianymi powyzej
przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cene umowna.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepisow prawnych
obowigzujacych w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

2.3. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi
dokumentami.

2.3.1.Dokumenty wchodzace w sklad projektu organizacji
robot.

Zgodnie z umowa w ramach prac przygotowawczych , przed przystgpieniem

do wykonania zasadniczych robdt, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i
przekazania zarzadzajgcemu realizacje umowy do akceptacji nastepujacych
dokumentow:

e projekt organizacji robo6t

e szczeg6towy harmonogram robét i finansowania

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

e program zapewnienia jakoSci

2.3.2.Projekt organizacji robot.

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robét musi by¢
dostosowany do charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. ma on
zapewni¢ zaplanowany sposéb realizacji robdt, w oparciu o zasoby techniczne,
ludzkie i organizacyjne , ktére zapewnia realizacje robot zgodnie z dokumentacjq
projektowa

2.3.3.Szczeg6towy harmonogram robot i finansowania.

Szczegdtowy harmonogram roboét i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania
wynikajace vA dokumentacji projektowej ustalen zawartych
W umowie.

2.3.4.Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia.

W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich

obowigzujgcych przepiséw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W tym celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z
wymogami ustawy - Prawo budowlane jest zobowigzany opracowac
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i przedstawi¢ do akceptacji zarzgdzajgcemu realizacje umowy, program zapewnienia
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.. Na jego podstawie musi zapewni¢, aby personel
nie pracowal w warunkach, ktére sg niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie
spetniajg odpowiednich wymagan sanitarnych.

2.3.5.Program zapewnienia jakoSci.

Wykonawca jest w peilni odpowiedzialny za jako$¢ robét . W tym celu
przygotuje program zapewnienia jakoSci i uzyska jego zatwierdzenie przez
zarzadzajgcego realizacja umowy. Program zapewnienia jakoSci bedzie zawierat czes¢
ogblng opisujaca system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli
i sterowania jakos$ci wykonywanych robot.

2.4. Dokumenty budowy.

2.4.1.Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym
przez kierownictwo budowy na biezaco, zar6wno dla potrzeb zamawiajgcego jak
i wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu budowy
az do zakonczenia robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco
i powinny odzwierciedla¢ postep rob6t , stan bezpieczenstwa ludzi
i obiektow oraz stan techniczny i wszystkie kwestie zwigzane z zarzadzaniem
budowa.

2.4.2.Ksigzka obmiaru robot.

Ksigzka obmiaru robot jest dokumentem, w ktérym rejestruje sie ilosciowy
postep kazdego elementu realizowanych robot. Szczegétowe obmiary wykonanych
robét robione s3 na biezgco i zapisywane do ksigzki obmiaru robét, wykorzystujac
opis pozycji i jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robét,
stanowigcym zalgcznik do umowy.

Obmiar robét.
Jednostkami obmiaru wykonania robét podanych sa:

m | z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych robét, na podstawie Dokumentacji
Projektowej, Specyfikacji Technicznej i pomiaru w terenie,

m?2 | z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robdét, na podstawie
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i pomiaru w terenie,

szt | z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robét, na podstawie
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i pomiaru w terenie.
z doktadnoSciag do 1 jednostki wykonanych robot

2.4.3.Inne istotne dokumenty budowy.

Oprocz dokumentow wyszczeg6lnionych w punktach 2.4.1.12.4.2. dokumenty umowy
zZawieraja tez:
a) Dokumenty wchodzace w sktad umowy,



b) Pozwolenie na budowe,

c) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy,

d) Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia
cywilno- prawne,

e) Instrukcje zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan
i narad na budowie,

f) protokoty odbioru robét.

3. Zarzadzajacy realizacjag umowy.

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od
zamawiajgcego reprezentuje interesy zamawiajacego na budowie przez sprawowanie
kontroli zgodnos$ci realizacji rob6t budowlanych z dokumentacja projektows ,
specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz
postanowieniami warunkéw umowy. Dla prawidtowej realizacji swoich obowigzkéw
, Zgodnie z przepisami prawa budowlanego, zarzadzajacy realizacja budowy pisemnie
wyznacza inspektoréw nadzoru dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych
im uprawnien i obowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia majg moc polecen
zarzadzajacego realizacja umowy.

4. Materialy i urzadzenia.

4.1. Zrédla uzyskania materialéw i urzadzen.

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzgdzenia instalowane w trakcie
wykonywania rob6t musza by¢ zgodne 2z wymaganiami okreSlonymi
w poszczeg6lnych szczegbétowych specyfikacjach technicznych.

5. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét, zar6wno w
miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw.

6. Odbiory robot i podstawy ptatnosci.

Zasady odbioru robét i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.
W zaleznosci od typu umowy i sposoby finansowania nalezy opisac
W wyczerpujacy sposob procedure fakturowania i zataczy¢ odpowiednie formularze.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST
i wymaganiami Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

W przypadku gdy jakiekolwiek sprawdzenie dato wynik ujemny, nalezy albo
cato$¢ odbieranych roboét, albo tylko ich niewtasciwie wykonang cze$¢ uznac za
niezgodng z wymaganiami normy.



7. Dokumenty przy odbiorze.

Przy odbiorze rob6t powinny by¢ przedstawione co najmniej nastepujace dokumenty:

a) projekt techniczny wykonanych prac z naniesionymi uzgodnieniami
i uzasadnionymi zmianami dokonanymi w trakcie wykonywania robot lub
dokumentacja powykonawcza;

b) Dokumentacja powykonawcza powinna by¢ przedstawiona w przypadku
wprowadzenia takiej liczby zmian, Ze projekt techniczny staje sie mato
czytelny,

c) dziennik budowy,

d) atesty i zaSwiadczenia,

e) protokoty odbioréw czesciowych dla tych elementéw instalacji, ktéore po
zakonczeniu rob6t budowlanych zostaty zakryte,

f) protokoty préb szczelnosci,

g) protokoty z przeprowadzonych badan jakosci wykonania.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robot poprawkowych, ktére
Wykonawca  zrealizuje na  wilasny Kkoszt w  terminie  uzgodnionym
z Inzynierem.

8. Przepisy zwiazane.

8.1. Normy i normatywy.

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujacymi w Polsce
normami i normatywami.

8.2. Przepisy prawne.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane
zarOwno przez wiladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne
i wytyczne , ktére sg w jakiejkolwiek sposéb zwigzane z prowadzonymi robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie
realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz. 414)
wraz z p6zniejszymi zmianami,

e Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca
2003 . (Dz.U. Nr 80/2003) wraz z p6Zniejszymi zmianami,

e Ustawa o dostepie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o cenach
oddziatywania na Srodowisko z dnia 9 listopada 2000r .(Dz.U. Nr 109/2000
poz.1157),

e Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989r. (Dz.U.Nr
30/1989 poz 163) wraz z pdzniejszymi zmianami,

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
19.12.1994r w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych

materiatdow oraz nowych metod wykonywania robot budowlanych (Dz.U.Nr
10/1995. poz.48).



